Die auf den Mittelpunkt bezogene Fusspunktkurve
der Ellipse.

Die Polargleichung dieser Kurve ist r = a VY1 — esin? g,
: SR R D S .
wenn a die halbe grosse Achse und ¢ ;- die numerische

Exzentrizitat bedeutet.

Die Gestalt derselben ist, so lange ¢ <~ '/» ist, nahezu
dieselbe wie die der Ellipse; ist dagegen ¢* > '/y, so hat die
Kurve eine an den Enden der kleinen Ellipsenachse eingedriickte
Form (ein spezieller Fall der Cassinoide). In beiden Fallen
haben die Ellipse und ihre Fusspunktkurve die Endpunkte der
Achsen und die daselbst gezogenen Tangenten gemeinschaftlich,
im iibrigen liegt die Fusspunktkurve ausserhalb der Ellipse.

Bemerkenswert ist die Quadratur der von der Fusspunkit-
kurve eingeschlossenen Flache. Es ist namlich
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oder f = 'um (a® 4 b?) d. h. die Flache, die von der Ellipsen-
e be

fusspunktkurve enzt wird, ist dem arithmetischen Mittel
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aus den Fldchen des der Ellipse umgeschriebenen und des ihr
eingeschriebenen Kreises gleich, widhrend die Ellipsenildche
dem geometrischen Mittel aus diesen Kreisflichen gleich ist.

Die Rektifikation fithrt auf die Gleichung
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Das hier aultretende Integral ist ein hyperelliptisches,
welches jedoch, da e* < | ist, in eine nach Potenzen von e*
fortschreitende Reihe verwandelt werden kann. Hier soll es

nicht weiter untersucht werden.

Dagegen ldsst sich die Komplanation und die Kubatur
des von der Ellipsenfusspunktkurve beschriebenen Rotations-
korpers leicht ausfithren, wenn die kleine Achse der Ellipse
Rotationsachse ist.

Im ersteren Falle findet man
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Ist e = 0, so folgt I = 4= a® (Kugeloberildache).

Im letzteren Falle ergibt sich

H

®sin” @)’ - coswody

<
9]
-
—
~
o
7
e
=l
S
I
[
ol
T——.
jui]
—
m

2
V= - = a ! V(1 e” sin® ¢)® - d (sin @)




Setzt man e sin @ sin A, so folgt
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N

un ist sin Ao = €; cos A = V| e, also
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Ist ¢ = 0, so erhalten wir

: I R 4 :
N = a0+ 3) =, = a’ (Kugelvolumen).
)

Im Anschluss hieran wollen wir die Anziehung des halben
homogen vorausgesetzten Rotationskorpers auf seinen Mittel-
punkt berechnen.

Wir erhalten
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gesetzt wird; daher finden wir
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Setzen wir b = a, so erhalten wir
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(Anziehung der homogenen Halbkugel auf ihren Mittelpunkt).
Zum Schlusse soll noch untersucht werden, welche an-

ziehende Kraft eine Planetenbewegung in der zenirischen

Ellipsenfusspunktkurve hervorbringen miisste.

Aus den Gleichungen
d? x X d? y

dt”__: f- : und S f - 3: in denen f die vom Pol
ausgehende Zentralkraft bezeichnet, folgt
VT ng =— a c, wobei ¢ = ccll:' fiir t = o und x = a

ist, und
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Durch Differentiation erhalten wir
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oder indem wir wieder r statt p eintiithren

a? ¢ [, 2 ,'11‘)'-’ | d:r]
f = =5 [1 -+ 8 (.w r de?®

Ist: nunl r = a- V1 e? sin? ¢, so erpibt sich
o fiie a% e? sin @ cos @
de r
s Fipaed e ieassd sin® @) -+ a®e® sin® @ cos® @




Demgemadss ist

T 2 b e e S
da” C & da° e SIn® @ COS™ ¢
e S [] cile el o5 '
I8 i r
it 1 L2 ot r® (cos? ¢ sin? @) 4+ a?e? sin® @ cos® ¢
r £
a2 CJ
f = — :
7
[r’ -+ 3 a'e!sin? @cos?o 1 as et rtiicost o mn-;l]
: = a2 r? > r2 bt
Nun ist sin® @ = — b und cost o = — be’ da-
a’ 3 a* )

her durch Substitution

aiies : _ : : i
I = — [r“—ﬁ—.ﬁ (a2 —r?) (r2 —b?%)4+r2(2r*—a°® l1—']}
T ;
2 (a? bajsiatic? 3 at b*ie? :
= i - - = d. h. die Planeten-
5 r

bahn wire eine zentrische Ellipsenfusspunktkurve, wenn eine
Zentralkraft vorhanden wire, welche zum Teil umgekehrt
proportional der 5. Potenz der Enifernung anziehend, zum
andern Teil umgekehrt proportional der 7. Potenz derselben
abstossend wirkte; ausserdem miisste beim Beginn der
Bewegung der Planet im Endpunkt der grossen Achse stehen
und senkrecht zu dieser die Geschwindigkeit ¢ haben.

Die Kurve, deren Bogen = ro ist.

Zihlt man die Bogen von der positiven Seite der Ab-
scissenachse aus, so ist

@




mithin 3 de e ; dr
Viel (d) gl

: d:" 2 . dr dENS
whlh=raom o re ]
dr dr\*
B — 2 ro - o 2 ( )
' i do ( il dep/
Diese Gleichung zerfallt in
; dr _
::;_} = 0 und (] ©*) d\If = 2 1y
Erstere ergibt r = C, also eine Kreislinie; letztere liefert
I de. 2o
r deo 1 ok
also durch Integration
o 9 do ~
Igr:-:_)lj f{)g—f{.
Joeri— lg (1 %) 4 C
Py & 02 wobei C = lg c ist.

Diese Polargleichung reprasentiert demnach die gesuchte
Kurve. Man erkennt aus der Gleichung sofort, dass die Kurve
aus zwei kongruenten Teilen besteht, die symmetrisch zur
Abscissenachse liegen. Setzt man ¢ = + 1, so ist r = o,
d. h. zwei durch den Pol gehende Gerade, die mit der Ab-
scissenachse die Winkel von + 57" 17' 44,8" einschliessen,
sind Asymptoten.

Aus dem rechtwinkligen Dreieck, dessen Hypotenuse ds,
dessen Katheten dr und r d¢ sind, erhalten wir die Gleichung

r
_ d ¢

tg (T ¢) = . = dr
dr

deo

wobei T den Winkel bezeichnet, welchen die Tangente im Punkte
(r, ®) mit der positiven Seite der Abscissenachse einschliesst.
Wenden wir obige Gleichung auf unsere Kurve an, so

finden wir C
_____ | — g = ?

{ o s »
oy [¥s]
L.1. %5 T J —

2co 2 P



Also ist fiir ¢ = 0
e — 8o
i i 5 :
mithin T= 5 T, wahrend r = c ist.

Die Kurve hat also einen Scheitel, dessen Entfernung
vom Pole = c¢ ist und in welchem die Tangente auf der Ab-
scissenachse senkrecht steht. Die Kurve gleicht daher einiger-
maflen dem aul der positiven Seite liegenden Aste einer
Hyperbel, welche dieselben Asymptoten hat.

Wie in . wollen wir noch die Frage erértern, bei welcher
Zentralkraft diese hyperbeldhnliche Kurve Planetenbahn sein
konnte. Es ist

dp
e N iins I s]
] d:P_ hi )
] o 2
P = (G =P
2c c2 2 ;
f = 2 - d. h. die Zentralkralt miisste aus einem

im umgekehrten quadratischen Verhidltnisse der Entfernung
abstossenden und einem im kubischen Verhéltnisse an-
ziehenden Teile bestehen: ausserdem miisste die Scheitel-
geschwindigkeit des Planeten = | und seine Entfernung vom
Pole = c sein, wenn t = o ist.

Anziehung eines homogenen Rotationsellipsoids
auf einen Punkt seiner Oberflédche.

Die Anziehung eines solchen Ellipsoides mit verkiirzter
Rotationsachse wird gewd&hnlich fiir innere und dussere Punkte
durchgefiihrt; ein Punkt der Oberflache wird dann ersetzt durch
einen derselben unendlich nahen inneren oder dusseren Punkt.

Gleichwohl ist-es nicht uninteressant, die Anziehung auf
einen Punkt der Oberflache unabhédngig zu berechnen.
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Legen wir zu diesem Zwecke durch den gegebenen Punkt
und die Rotationsachse die Y-Z-Ebene, so dass die Y-Achse
parallel zu einem Aquatordurchmesser wird, ziehen wir ferner
die X-Achse senkrecht zur Y-Z-Ebene, so ist die Gleichung
des Ellipsoides

XSy PJL’_L{?- ":%3'_,
a? ! b2
wenn p und q die Koordinaten des Mittelpunktes bezeichnen.
Ferner ist

Xu==2l [COS AICOS| @
y = r sin ¥ - cos ©
Zi— IS

wobei # der Winkel ist, den die Projektion des Radius Vektors
mit der -4-Richtung der X-Achse einschliesst, wahrend ¢ den

Neigungswinkel desselben gegen die X-Y-Ebene bezeichnet.

Dann ist X = 0

| 4

i s S I SR P
V= r cos? ¢ sin ¥ do di

D

Zr— %0 r cos ¢ sin ¢ dp dv

e ef
Hiebei bezeichnet % die Gravitationskonstante, & die Dichtigkeit
des Ellipsoides.

Die Gleichung desselben in Polarkoordinaten ist

r? cos? 9 cos? ¢ 4+ (rsin ¥ cos ¢ — p)* (r sin e — q)*
22 iR b2 i

Hieraus folgt
b2 r2 cos? ¥ cos® ¢ + b2r?sin? ¥ cos® ¢ — 2 b* prsin  cos ¢
+ b?p? + a® r? sin®@ — 2 a? q r sing 4 a* q® = a® b?
oder
(a2 sin®@ + b%cosZo)r? — 2(a®qsing + b*psindcose)r

+ a% q* 4 b? p? = a? b?

Nun ist aber der gegebene Punkt der Oberfliche zugleich

ein Punkt der Meridianellipse, also

g;-{—g;:ioderagq3+b3p2:a’b2



folglich ist
2 (a® q sin 9 + b2 p cos ¢ sin ¥)
b? cos? ¢ 4 a? sin® g

Durch Substitution erhalten wir

-3 ?
s cos? ¢ sin ¢ sin
e — D5 al g e ¥ de di
N
et
o ] [ ;. -
s L9 cos’ ¢ sin® v
+ 2 x8& b%p N do d¥
L4 er
wobei N a® sin® @ -+ b? cos? @ ist

Um die Integrationsgrenzen zu besfimmen, denken wir uns
in dem angezogenen Punkte eine Tangente an die Meridian-
ellipse gezogen und diese um die Z-Achse gedreht, so entsteht
eine Doppelkegelfldche ; innerhalb der oberen Kegelfldche (nach
der + z-Richtung) liegt ein Teil des Ellipsoides, der andere
Teil desselben liegt ausserhalb des Doppelkegels, wihrend die
untere Kegelfliche (nach der -z-Richtung) keinen Punkt des
Ellipsoides einschliesst.

Nennt man die Neigung der Seitenlinie dieses Doppel-
kegels gegen die X-Y-Ebene o (im absoluten Sinne genommen),
so durchliuft & im oberen Kegel fiir die Integration alle Werte
von 0 bis 2 =, ausserhalb des Doppelkegels dagegen nur die
Werte von 0 bis =, wihrend die Werte von @ im oberen Kegel
von wo bis !/s m, ausserhalb des Doppelkegels von po bis
+ oo sich erstrecken. Es ist also
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Demgemaéss vereinfacht sich der Wert von Y auf
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Setzen wir nun gr, so bekommen wir nach einigen

a
Reduktionen
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oder
3 p | /
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In dhnlicher Weise finden wir

-3 B

s cos @ sin® o do dd
AR =k Sa [ & Nf :
| Iy [ 4
Yo T on T
| ] E : i d
s cosS® @ sin @ sin i de ik
+ 2 %8 b?p ? b ¥
hi
e [~
Homw 27 o 0
'] '] s
COS @ sint o
A e A e de dir
N
| & | P
o0 (0] ]':.T[ 277.'
e | ] g
2 cos? @ sin @ sin ¥
+_3.H;h‘p‘ T deo d§
%
| 7 e




b
i

-
L5,

Nun ist

L]
’ sin & dit = [COS H] — cos ® + cos 0 = 2
]

0

daher mit Beniitzung der obigen Gleichungen

.
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Z = 27t % d at : ol
q N ,
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Ferner ist
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cos ¢ sin? o sin* @ d (sin 9)
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e/ e’
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e
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sin o
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o LI:r2 aveils (c sil: goo)]
| i
C?: arc tg (L)]
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wobei ez ist. (M Masse des Ellipsoides, % die Gravi-

b
tationskonstante).

Entwickeln wir arc tg e, in eine Potenzreihe, so finden wir

Z==xM -tf’_. : [l st b St ]
i & :\ I

)]

Sind g und e kleine Briiche, so kann man sich bei den
Werten von Y und Z mit je drei ersten Gliedern obiger Reihen
begniigen. Bezeichnet man die Abplattung mit «, so ist
ei* = 2 o st ee Y= 2% ,12 oder g = (2l — af)

o) 2
(1 + 2a 4 3a? + 4a® + . .. ))
* = 2a 4+ 3«* wenn man die hoheren Potenzen von «

vernachlassigt.

-
Ez

Dadurch erhalten wir die Gleichungen
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| Freie Oberfliche einer homogenen flissigen Masse,
iy die um eine Gerade rotiert.

Hat die rotierende Masse die Form eines Rotations-
ellipsoides und sind x und y die Koordinaten eines Punkies
einer Meridianellipse, so sind die hydrostatischen Gleichungen

Mx - | d
e 2 A 4+ wx = Eﬂ'&ﬁ
d
und —%-M?'B zt-,p
| b? 2] oy
Hieraus folgt
N B zr\l:f-A-dx—l—wEde x-MYb::dyB-
1 [°p op
l ; — 5 [ax dx + E_\: (i}"]
Durch Integration finden wir
M s M IS =t ;
-x-é-ﬁ-A-Ex- x'Ei*'B'Qy_+§LU_X_:I‘:;+(';
dabei bedeutet © die Winkelgeschwindigkeit der Rotation,
‘ p den Druck, & die Dichtigkeit.
| An der Oberfliche ist fir x = o0; y = b und fiir y = 0}
x = a; mithin
2po
k x-ﬁ-A-a”—Fm?a*_—:-g
2o
—K-M.-B-bg :___“?
b* o

Durch Vergleichung folgt
M M

—_— W v = E A + m* .':]2 i w - ; H
! a b
| 2 A B
f also w?a! =x M (E = h)

’_' oder da b = a (I a) ist
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Beschriankt man sich fiir den Fall eines kleinen z auf die
|. Potenz, so ergibt sich

X —

AVt / 3
Nun ist e (I -}

ﬁqualor durch die Schwere), déher
all ey B o
%’ M Ts 2a

f) — ga (Beschleunigung am

mithin
5a w?
4
4 gaoa = 5aw? 4 3aw a also
5 a w?
o = . 3
4 g;i - 3 a ws

" —

Wire die Erde homogen und fliissig, so folgte aus obiger
Gleichung
5 - 0,034 Cathodl
4 - 9,814 3 R0 O34aRENI 3 (3
Bezeichnen wir den Neigungswinkel der Resultierenden
von X und Y gegen die Aquatorebene mit ), so ist

e R A
SR e o .y[%
lgfl_,‘5(__ _ i bl

o =

Y b

) g o,

b
i
5

(1

wéhrend tg ¢ = 1 tes B=" 2 o) tg B sich ergibt, wenn

[ die geographische Breite bedeutet und die héheren Potenzen
von o vernachldssigt werden.




o=

] ! i
Istize B, .= 200 und B = 49" 21 (Breite von Neustadt),
0 ]

149
5 ,qn 2 i
150 tg 4 1

also » — 49 10', wiahrend
tg o 1,004 tg 49° 10’

also d 499 18’ 1st.

so folgt tg v =

Der Unterschied zwischen dem Neigungswinkel der Re-
sultierenden (Schwere) und der geozentrischen Breite be-
tragt in diesem Falle (bei homogener Erde) nur 8.

Nun ist klar, dass dieser Unterschied noch kleiner aus-
fallt, wenn wie bei der Erde die Dichtigkeit gegen den Mittel-
punkt zunimmt; man kann daher den Winkel ¢ mit ¢ ohne
bedeutenderen Fehler verwechseln und erhdlt dann lolgende
Annaherungs-Rechnung :

1
s}
i
o

1)

=
= b
>

gr « dr + o x dx =

o

s
* )

Cd
"

gr - dr + o' x dx =

Sieht man von der Verdnderlichkeit der Grosse gr, die
ja gering ist, fiir die Integration ab, so kommt

E ) —~y
gr-r—{—zto”x--: -p + C
& 1 ] uJ
Hieraus gaitiid = A © po

und — gb - b
also durch Vergleichung :

=l T | —I—- ; m? 37 = — gb -




1 .
oder — ga - a —+ 5 W a = — gpba- (I — a
ga = l w'a = — gh-4 gh - &
B 1
gb gal = oA
daher o - =

b
Da aber ga = g'a (der durch die Zentrifugalkrait ver-
minderten Schwere) + w? a ist, so finden wir durch Substitution

ISh
hid= fq —— g
b

[ iE—d gh
Nehmen wir gb = 9,831
o'a = 9,780
w* a = 0,034 an, so erhalten wir
9,831 — 9,780 — 0,017 I
= 9,831 — 28014

Vergleichen wir damit die bekannte Clairaut'sche Formel,
so bekommen wir
S 0,034 9,831 — 9,780 = |
PE 9 TRD 9,780 ~ 287,69

H]

V.

Bemerkungen zur Theorie der Planetenbewegung
im widerstehenden Mittel.

Wir wollen zuerst annehmen, der Widerstand des Mittels

sel der 1., Potenz der Geschwindigkeit proportional, so
haben wir die Bewegungsgleichungen
d* x ot k X S dsiEsnid k X dx
A S e s e ;a‘ds:'r:’-rr_adt
desyieat k y sl SEdyieed k y dy
dfzees e SRR G e e




Hieraus folgt

GE - B o)
3 f () e
2 i ()] - -
also 1) r? il:i = cre €
Nun ist f = Y, “rf d¥ daher
2N j{ —— e — et d. h. die Flachengeschwindigkeit

des Planeten nahert sich allmahlich der konstanten Grenze 0,
mit anderen Worten: der Planet bewegt sich in immer gerader

werdender Kurve gegen das Zentrum.

| [ Ferner folgt durch Integration

| . c ! 2 o | =

18 2§ = c;‘e t+Lf._ LEIE + C
Ist fiir t = 0 auch f = 0, so finden wir

3) 2f= &1 (I T Et) d. h. die vom Radius Vektor
€

. o 5 . 3 Cq
beschriebene Fliache ndhert sich der konstanten Grenze 5

1=

Aus den Bewegungsgleichungen erhalten wir ferner
d (uls)‘-3 23 5 (ds)9
—— . 2 E n=
dt \dt r2 dt dt ,
: s\ ? Al
N { (L ) 1= 2
L (m) A
B

] [

l [ 2 et
£ [(dr e 3:| ¢t e
3 (H}-) iz r
.= [(dp' - ,*_:] s 2 et
G \cHi-) Al s




Durch Substitution

d [[/dey*® ; 2| dp
e % =9k
o I[(dt}) T *’] # g dt

2 ¢t do d2p er d+
2 ) ] X e l"
e [‘ 0 Sdg e Biag| A
dp : [(_ip)":’ ] 2 et
) CH ) o2
2 k ! Jcyiie 5 + 1 e
daher
Ao k 2 et
P S E
sy s

Aus den Gleichungen 3) und 4) folgt durch Elimination
von t die Differentialgleichung der Planetenbahn, deren Integration
jedoch kaum durchgefiihrt werden kann.

Ist der Widerstand des Mittels der 2. Potenz der Ge-
schwindigkeit proportional, so sind die Bewegungsgleichungen

d®x By k X _ ds ; d_x_
diti= re r - odt dt
d2y LR Ay ds ! dy
dt* FAstEet Zdt dt
Hieraus folgt
e . dir £ S i £ S
Te g ) N
D) r di Gl e oder 2 dt ciie

d. h. die Flachengeschwindigkeit nimmt mit wachsendem Bogen
gegen 0 ab, oder: der Planet bewegt sich schliesslich nahezu
geradlinig gegen die Zentralkorper.

Ferner ist
d (tls)" £ 2 k . dr 5.a (urs
dt \dt r dt \ dt
Verfahrt man wie oben, so folgt
d®p k 2iiels
6) d&2—|—p_m2-e

In beiden Fallen sind also die Planetenbahnen vermutlich
Spiralen, die nach vielen Umkreisungen des Zentralkorpers zu
diesem konvergieren.
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Ist die Anziehung des Zentralkérpers nicht k p2 sondern
f (p), so folgt
d?p t (p) 2 € S
i AR
so dass also der Fall der Natur noch der einfachste ist.
Da das Ende der Planetenbewegung nahezu geradlinig

ist, so hat man hiefiir die Gleichung

diisaun k A (ds)‘-’
dt2- s? - \dt
Diese Gleichung kann mittels des integrierenden Faktors
]u.
2 u Ld? gelost werden; man erhilt
ds d? s dsi\:8 2k ds
2 : 2 ¢ ( ) —— i -
e a7 H ot st ' dt
Nun ist

d ‘ds ‘-}] ; ds d? s du (ds)”
i . ,
dt " (dt) U S i e o

Bestimmt man u so, dass

2 e s ; :
ju =— 2 e u,daher'u — e e wird, dann ist
S
d [6255((15)'-’]# 2 EEES ds
dt di L s? dt
mithin
: ; (i 2ress
ez”-(ds)z= zk]e SuieiCe e
dt g?
: . ds : :
Hieraus erhalten wir 1 einer Funktion von s. Wir

wollen die Gleichung nicht weiterfithren; es geniigt, die Mog-
lichkeit der Losung dargetan zu haben.

Da die elliptischen Bahnelemente der Planeten mit den
erforderlichen Stérungskorrekturen vollstindig ausreichen, um
die Planetenorter fiir beliebige Zeitpunkte vorwirts und riick-
warts zu bestimmen, so muss, wenn iiberhaupt ein wider-
stehendes Mittel bei der Planetenbewegung sich geltend macht,
e nahezu = 0, d. h. dieses Mittel so ausserordentlich diinn
sein, dass es -erst nach ungeheuren Zeitraumen von jetzt an
gerechnet moglich sein wird, eine Verschiedenheit von den
elliptischen Bahnen zu beobachten.
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Anders liegt die Sache bei der ballistischen Kurve, wo
¢ eine merkliche Grosse besitzt. - Auch hier kommen die
obigen Differentialgleichungen in betracht; da nédmlich die
Wurfweite bei den grossen Geschiitzen bis zu 19,6 km, die
Wurfhohe ungefahr 6 km betrdgt, kann man die Schwere-
richtungen wiahrend der Geschossbewegung nicht als parallel,
die Schwere selbst nicht als konstant betrachten.  Fiir
diesen Fall lisst sich die Gleichung 6) vielleicht anndherungs-

. : I
ise dadurch integrier d man p = setzt
weise dadurch integrieren, dass man p e zt,
(ro — Erdradius, h Hohe des Geschosses iiber der Erd-
) h o
oberflache) und die héheren Potenzen von vernachlassigt.
Ob dadurch freilich eine grossere Genauigkeit der ballistischen
Theorie erreicht wird, bleibt fraglich, weil die Rotation des
Geschosses, die dadurch bedingte Reibung der Geschossober-
iliche an der Luft, die konische Pendelung u. s. w., zuletzt
auch die Erdrotation doch nicht beriicksichtigt sind.

VI.

Ein vom Quecksilberbarometer unabhéngiges
Aneroid.

Wird ein Metallzylinder, in welchem der Kolben bis zum
abgeschliffenen Rande hinaufgeschoben ist, durch eine elastische
Metallplatte luftdicht abgeschlossen, so muss, sobald der Kolben
abwirts bewegt wird, zwischen der Kolbenfliche, die vorher
die elastische Platte beriihrte, und dieser ein Vakuum ent-
stehen; die Platte aber wird durch den Luftdruck einigermalien
eingedriickt. Die Tiefe, bis zu welcher die Platte sich senkt,
lisst sich durch eine iiber der Mitte befindliche Mikrometer-
schraube messen, wenn dieselbe soweit der Platte nachgedreht
wird. dass die Spitze der Schraube ihr Spiegelbild in der
Platte beriihrt.
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Zeichenerkldrung:

bedeutet den metallenen Hohlzylinder,

die elastische Platte (1 mm),

den metallenen Ring (innerer Radius 4,15 cm),

die Mikrometerschraube mit geteiltem Koplf,

den Biigel, der die Milkrometerschraube trigt,

den Vertikalmassstab mit dem 0-Punkt der Schraubensiellung,

die Kolbenscheibe.
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Die. Eichung dieses Aneroidbarometers i1st vom (Queck-
silberbarometer unabhangig; denn man braucht nur die Platte
auf eine irgendwie geformte Rohre von entsprechender End-
weite aufzuschrauben und die Eindriickung zu messen, welche
die Platte erleidet, wenn z. B. eine Wassersdule von 15 m
darauf driickt. Dieser Druck ist gleich dem Gewicht einer
Quecksilbersidule von 1103,2 mm Hoéhe; dem halben Drucke
entspricht eine halb so tiefe Eindriickung, dem 3. Teile des
Druckes der 3. Teil u. s. 1.

Nach diesen Angaben und nach Zeichnungen, die den vor-
stehenden entsprechen, fertigte mir Herr F. Ernecke (Prézisions-
mechaniker). Berlin, ein Aneroid im Dezember 1887. Der

]

Barometerstand ergibt sich nach der Formel b = m - [, wo-

bei B die Zahl der Grade bedeutet, um welche die Mikrometer-

schraube gedreht werden muss. Bei meinem Aneroid ist die
Hohe eines Schraubenganges 0,5 mm und der Kopf der Schraube
ist von 5 zu 5" geteilt.

Die Eichung ergab, dass m = 1,433 gesetz{ werden miisse,

sodass also 515" = 747 mm sind.

Die Spiegeleinstellung hat sich nicht bewihrt, da die
Spitze einmal etwas in die elastische Plafte eindrang; besser
diirite ein Fihlhebel zur Anwendung kommen.

Der Kolben wird mittels einer sogen. ,,Schraube ohne

Ende‘ gehoben und gesenkt.
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